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Manipulateur Collaboratif de chargement et
déchargement machine Option Dévracage 3D

Effectuer des opérations de chargement/déchargement.

Congu a partir de composants présents dans Uindustrie, il permet d’effectuer une immersion totale dans le monde industriel.
Ce systeme permet 'apprentissage et 'approfondissement des technologies :

o Decommunication

o De détection

o Larobotique collaborative

o Lasécurité machine

o L’optimisation des flux de production
Appréhender Uintégration d’un systéme en périphérie machine en établissant la liaison avec le process
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Option Dévracage 3D avec

( 4 caméra embarquée

Programmation robot / cobot
Optimisation trajectoire
Techniques de préhension
Etude d’intégration

o O O O

o Programmation des pages HTML
o Spécificité des robots collaboratifs
o Communication avec un automate

o Communication en Modbus TCP et en
Profinet

Variante UR

Absence de cartérisation

Flexible et facilement reprogrammable
o BTS CRSA Facilement déplagable

o Licence

o Ingénieur Supports pédagogiques inclus

o Schémas o Tutoriels

L’EFFICACITE DU MOUVEMENT INDUSTRIEL
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Robot collaboratif FANUC

La machine MC 14-10-F est un poste fixe, facilement déplacable qui se positionne
en périphérie machine pour effectuer des opérations de chargement / déchargement

| Préhenseur collaboratif

\' Robot 6 axes de derniére
generation: CRX-10
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Controleur de Derniére
( Génération R30iB+ Mini

Fonction Dévracage 3D
¢ Caméra de vision
e Softintégré dans le
robot

¢ Veérine d’état Cobot

Automate S7-1200

Générateur de vide |10 Link

TEACH Pendant Tablette
Android
s Ecran tactile couleur
LCD 10" orientation
portrait ou paysage

Répartiteur lo Link

Chassis stable et
(€ ] transportable

Outils spécifiques Ventouse avec générateur
de vide
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Encombrement : H: 1800 mm /L : 800 mm /| : 800 mm | Masse : 160 kg

L’EFFICACITE DU MOUVEMENT INDUSTRIEL contact-didactique@acefrance.com
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